2018 Ekim
Sehim Ol¢iimii Denklemlerinin Elde Edilmesi

S: Sehim T: Olcii cihaziyla baglant1 noktast aras1 dikey uzaklik
o: Sehim Agist X: Olgii cihazi ile baglant1 noktas1 aras1 yatay uzaklik
B: Aski agisi(Makara agist) t : Hedef mesafesi

Tm: ilk aski noktasinin dik dogrultusuna diisen aski h: Iki baglant: aras1 kot farki

k fesi .
(makara) mesafesi a: Iki baglanti aras1 uzaklik

Ts: 11k aski noktasmin dik dogrultusuna diisen mesafe
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t=Ts+ h— tana.a
Tm =T + X.tanf

Ts =T+ X tana h= atanB —Tm
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h= a.tanf —T — X.tanp

Bu durumda mevcut sehim asagidaki gibi bulunur.
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Sehim agis1 a ise asagidaki denkleme deger verilerek veya bir bilgisayar yazilimiyla sayisal ¢éziimleme
yontemiyle ¢oziilebilir.

VT + X.tana + \/X. tana + a.tanf — X.tanf — tana.a — 2v/S =0

X=0 durumunda

VT + \/a. (tanB — tana) —2VS =0

\/a. (tanB — tana) = 2VS — T
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a

Sehim agis1 yukaridaki gibi bulunur.



